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LOSUNG
Aufgabe 1: Losungen zu Aufgabe 1
a) i.
F(x, 1) = azry — r1af
u+ cos(z1) +x1 — x9

y = cos(x1)

ii.
™
VYR = WR, UR:§+7I7T, nez

iii.

v.
—a
(s) = Gra)s+1)
V.
a>0
b) i. Nein, da A\; > 0.

ii.

~ 2 0

A=l 5

iii.

v.



Aufgabe 2:
a)

€2k
Xk+1 = T3,k
—dek — 8sin(ug) + §,/Tak
b) i. Ja, da alle Pole innerhalb des Einheitskreises liegen.
ii.

) z
Glz) = 2224 241/2

iii.

(gx) = 5e*Te sin(bkT,)

_—ln(2) :3_77
2T, '~ 4T,
2
(e) = (i) + (wi")
W=
(vh) = 3|G(e ) sin (Th +1+arg (G(T)) )

3 . T —\/5—1
= Z\/2\/5—1—58111 (Zk+ 1 + arctan <T>>

Aufgabe 3: Losungen zu Aufgabe 3

a) A\ = —%,)\2 = —% = Eine mogliche Wahl der Eigenvektoren ist somit wi = [1 —1] und

= Da wiT = -2 und wiT = —4 gilt, ist das System vollstiéindig erreichbar.

—

wi =[1 -2
b) k' =[-75 g
c) 9= —1§
d) Wegen det (H) = —1, ist das vorliegende System vollstindig beobachtbar.

Aufgabe 4: Losungen zu Aufgabe 4
a) Die korrekte Ubertragungsfunktion lautet Go
b) Reglerentwurf
8

AT Y B lim 5 — 0 fir B>
i.A ll_r)r(l)e(s) il_)I%S(l Try(s))7(s) ;1—% i~ =0fir g >1

iB w.=4,® =45°, arg (L(jw.)) = — 837 = —195° — Phase muss um 60° angehoben werden

12
— arg (jw.Tr + 1) L60° = Th = @
Vr = 8%

ii. Das Totzeitglied wirkt sich lediglich auf die Phase aus. Da die Phasenreserve 45° betrégt
darf das Totzeitglied die Phase bei w. maximal um diesen Wert absenken damit der ge-
schlossene Kreis noch stabil ist — arg (e‘jwch) =—wcIy > 45 = -7 =T < %



